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M.21.01.01 ROBOTY ROZBIORKOWE

M.21.01.01.12 ROZBIORKA ELEMENTOW STALOWYCH

M.21.01.01.13 ROZBIORKA ELEMENTOW BETONOWYCH, ZELBETOWYCH
M.21.01.01.15 ROZBIORKA IZLACJI BITUMICZNYCH

M.21.01.01.16 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG -NAWIERZCHNIE
M.21.01.01.17 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG - KRAWEZNIKI

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru robét rozbiérkowych elementéw mostéw remontowanych w ramach zadania pn.:
~Przebudowa drogi powiatowej nr 1239K relacji DW783 — Biskupice — Jaksice — Kamienczyce —
Miechéw (ul. Kolejowa)”.

1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji Rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3 Zakres Robét objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce
na celu rozbidrke elementéw remontowanych mostéw.
Zakres rzeczowy robét w szczegolnosci obejmuije:

¢ Rozbiorka izolacji pomostu

e Rozbidrka warstw nawierzchni na moscie

¢ Rozbidrka kap chodnikowych wraz z ich nawierzchnig

¢ Rozbiorka kraweznikow

¢ Rozbiorka belek podporeczowych wraz z fragmentem wspornikdw ustrojow nosnych

¢ Rozbiorka balustrad

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami oraz
okresleniami podanymi w ST DM.00.00.00 “Wymagania Ogdlne”.

1.5 Ogodlne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca Rob6t jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$é
z Dokumentacjg Projektowg, ST i poleceniami Inzyniera. Ogéine wymagania dotyczgce Robét podano
w ST DM.00.00.00 "Wymagania Ogdlne". Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich
wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacjg Projektowg, STWIORB i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

Materiaty wbudowane nie wystepujg.
Materiaty odpadowe z rozbiorki sg wtasnosciag Wykonawcy, ktéry powinien zutylizowaé je zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami.

3. SPRZET

Sprzet do wykonywania Robét rozbiérkowych winien by¢ dobrany przez Wykonawce w
Projekcie  Organizacji Robdt i zaakceptowany przez Inzyniera. Jakikolwiek sprzet, maszyny,
urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania wymagan jakosciowych zostang przez Inzyniera
zdyskwalifikowane i niedopuszczona do robét.

Dopuszcza sie mozliwos¢ zastosowania ciezkiego sprzetu udarowego. Prace w poblizu
czynnych jezdni mozna prowadzi¢ przy uzyciu lekkich miotdéw pneumatycznych lub elektrycznych, a w
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przypadku demontazu elementéw stalowych przy uzyciu sprzetu mechanicznego Ilub palnikdw
gazowych.

Przy prowadzeniu robét rozbiérkowych na istniejgcym obiekcie poddawanemu remontowi,
zastosowany sprzet nie moze powodowac uszkodzeh pozostajgcych elementéw konstrukcji nosnej i
podpér obiektu ( chyba ze elementy te przewidziane sg takze do rozbidrki).

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczgce transportu podano w STWIORB DM-00.00.00 “Wymagania
0golne”.

Zastosowane materiaty i sprzet mogg by¢ przewozone $rodkami transportu przydatnymi dla
danego asortymentu pod wzgledem mozliwosci utozenia i umocowania tadunku oraz bezpieczenstwa
transportu po uzyskaniu akceptacji Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii Robét rozbiérkowych oraz
Projekt Organizacji Robét, uwzgledniajgce wszystkie warunki w jakich prowadzone bedg roboty.

Prace rozbiérkowe prowadzi¢ sposobem wyburzenia - lekkimi miotami pneumatycznymi,
elektrycznymi wzglednie, gdy zezwalajg na to warunki przy uzyciu ciezkiego sprzetu udarowego.

Demontaz elementow stalowych wykonaé mechaniczne lub przy pomocy palnikdw.

Z uwagi na wystepujagce w poblizu obiektu urzgdzenia obce nie wolno dokonywaé rozbidrki
obiektu metodg eksplozyjna.

Teren rozbiorki nalezy ogrodzi¢ przed dostepem oséb niepowotanych, a takze wykonaé
ogrodzenia zabezpieczajgce pracownikow zatrudnionych przy rozbiérce przed przypadkowym
wejsciem na tory kolejowe.

Wykonawca robot zobowigzany jest rowniez do:

+ opracowania Projektu Organizacji Ruchu na czas prowadzenia robét rozbiorkowych,

* uzgodnienia powyzszego projektu z Inzynierem i innymi niezbednymi jednostkami,

+ wprowadzenia Projektu Organizacji Ruchu,

* utrzymania oznakowania na czas prowadzenia robat,

Przy prowadzeniu robét rozbiérkowych nalezy stosowac¢ zadaszenia zabezpieczajgce przed
spadaniem gruzu na cieki wodne potozone pod obiektem a przy prowadzeniu robot na wysokosci
réwniez podesty robocze. Przy prowadzeniu robot rozbidorkowych nalezy przestrzega¢ wymagan
zawartych w Decyzji o Srodowiskowych Uwarunkowaniach (DSU).

Zakres robét rozbiérkowych podany jest w Dokumentacji Projektowej.

Jesli po odstonieciu istniejgcego ustroju nosnego okaze sig, ze wystepujg rozbieznosci pomiedzy
zakresem podanym w Dokumentacji Projektowej, a istniejgcymi warunkami, Wykonawca powinien
powiadomi¢ Inzyniera. Inzynier wyda polecenia, w jakim zakresie roboty rozbiérkowe ulegng zmianie.

6. KONTROLA JAKOSCI
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STWIORB DM-00.00.00 “Wymagania ogdlne”.

Sprawdzeniu podlegaja:

Rusztowania i podesty robocze

zgodnos¢ prowadzenia Robdt z Projektem Technologii i Organizacji Robét rozbidrkowych,
prawidtowo$¢ i szczelno$é wykonanych pomostéw zabezpieczajgcych.

zgodnos¢ zakresu robét z Dokumentacja Projektowg

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiaru robét jest:
M.21.01.01.12: kilogram (kg) rozebranych elementéw stalowych
M.21.01.01.13: metr szescienny (m3) rozebranych elementéw Zelbetowych, murowanych
i betonowych.
M.21.01.01.15: 1m2 (metr kwadratowy) obmierzonego przed rozbiérkg elementu
M.21.01.01.16: 1m2 (metr kwadratowy) obmierzonego przed rozbiérkg elementu
M.21.01.01.17: 1Im (metr biezgcy) obmierzonego przed rozbiérkg elementu
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8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w STWIORB DM-00.00.00 “Wymagania ogdlne”.

Odbiorom podlegaja:
e przed przystgpieniem do prac rozbiérkowych: wykonane rusztowania , pomosty robocze i
podesty zabezpieczajgce przed opadaniem gruzu
e odbiér ostateczny (stwierdzenie wykonania zakresu Roboét przewidzianego Dokumentacjg
Projektows)

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Cena jednostkowa obejmuje wykonanie wszystkich niezbednych czynnosci majgcych na celu
zrealizowanie Robdt okreslonych w Dokumentacji Projektowej. W szczegélnosci zakres Robét
powinien obejmowa¢ wszystkie roboty niezbedne do prawidtowego wykonania zakresu
przewidzianego w Dokumentacji Projektowej, tgcznie z Robotami, ktére nie zostaty zinwentaryzowane
i nie zostaty ujete w przedmiarze Robdét.

Cena jednostkowa obejmuje:
e opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia Jakosci;
e opracowanie projektu rozbiorki i uzgodnienie go z Inzynierem;
e opracowanie, uzgodnienie, wprowadzenie, projektu rozbiérki w przypadku robét w poblizu
istniejgcych ciekow z wiasciwym administratorem cieku;
e opracowanie, uzgodnienie, wprowadzenie, Projektu Organizacji Ruchu na czas prowadzenia
robot rozbidrkowych, utrzymanie oznakowania;

wykonanie wszystkich elementéw wynikajgcych z opracowan Wykonawcy;

wyznaczenie robét w terenie;

zakup wszystkich potrzebnych srodkéw produkcji z dostarczeniem ich na plac budowy;

zastosowanie materiatbw pomocniczych koniecznych do prawidtowego wykonania robot lub

wynikajgcych z przyjetej technologii robadt;

e dla materiatéw zakwalifikowanych przez Inzyniera jako do wykorzystania — oczyszczenie,
zatadunek i odwdz materiatu z rozbidrki na sktadowisko Zamawiajagcego wskazanym przez
Inzyniera;

e dla pozostatych materiatow stanowigcych wiasnos¢ Wykonawcy — zatadunek i odwéz w
miejsce uzgodnione z Inzynierem;

e wykonanie, zamontowanie i rozbiérke podestow roboczych i rusztowan oraz podestow

zabezpieczajgcych przed spadaniem gruzu;

odwodnienie wykopOow na czas prowadzenia robot;

prace przygotowawcze

wykonanie prac rozbiérkowych;

przygotowanie dojazdéw dla sprzetu odwozgcego gruz;

oczyszczenie stanowiska pracy wraz z wywozem odpaddw na wysypisko wraz z kosztami

utylizacji lub na miejsce przystosowane do sktadowani poza terenem budowy;

oznakowanie miejsca Robét i jego utrzymanie.

e wykonanie innych czynnosci niezbednych do realizacji Robét objetych niniejszg ST, zgodnie z
Dokumentacjg Projektowa.

Zasady ptatnosci okreslono w umowie miedzy Zamawiajgcym, a Wykonawcg

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 27.04.2001 r. — Prawo ochrony srodowiska. (Dz. U. Nr 2008.25.150),
Ustawa z dnia 27.04.2001 r. — O odpadach (Dz. U. Nr 2007.39.251) wraz z pozniejszymi zmianami,

Ustawa z dnia 07.07.1994 r. — Prawo budowlane (Dz. U. Nr 2003.207.2016) wraz z pdzniejszymi
Zmianami.

Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 27.09.2001 r. w sprawie katalogu odpadéw. (Dz. U. Nr
112, poz. 1206),

Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 11.12.2001 r. w sprawie rodzajéw odpadéw lub ich ilosci,
dla ktérych nie ma obowigzku prowadzenia ewidencji odpadéw, oraz kategorii matych i srednich
przedsiebiorstw, ktére mogg prowadzi¢ uproszczong ewidencje odpadoéw. (Dz. U. Nr 152, poz. 1735),




M.21.01.01 Roboty rozbiérkowe

Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 28.05.2002 r. w sprawie listy rodzajéow odpadéw, ktére
posiadacz odpadéw moze przekazywa¢ osobom fizycznym lub jednostkom organizacyjnym, nie
bedacym przedsiebiorcami, do wykorzystania na ich wtasne potrzeby. (Dz. U. Nr 74, poz. 686),

Ustawa z dnia 27.07.2001 r. o wprowadzeniu ustawy - Prawo ochrony s$rodowiska, ustawy o
odpadach oraz o zmianie niektérych ustaw. (Dz. U. Nr 100, poz. 1085),

Ustawa z dnia 11.05.2001 r. o obowigzkach przedsiebiorcéw w zakresie gospodarowania niektorymi
odpadami oraz o optacie produktowej i optacie depozytowej. (Dz. U. Nr 63, poz. 639),

Ustawa z dnia 13.09.1996 r. o utrzymaniu czystosci i porzadku w gminach. (Dz. U. Nr 132, poz. 622),

Rozporzagdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401).




